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A. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. WSTEP
1.1.0kreslenie przedmiotu zamowienia
1.1.1. Nazwa przedsigwzigcia
REMONT LAZIENIEK — przebudowa
1.1.2.Lokalizacja przedsiewzigcia
Rybnickie Centrum Edukacji Zawodowej Rybnik ul. Sw. Jozefa 30
I.1.3.Uczestnicy procesu inwestycyjnego
- Zamawiajgcy
Rybnickie Centrum Edukacji Zawodowej — Centrum Ksztalcenia Ustawicznego oraz Praktycznego
- Wykonawca

(zostanie wyloniony w postepowaniu przetargowym)
1.1.4 Finansowanie inwestycji:

budzet Rybnickiego Centrum Edukacji Zawodowej — Centrum Ksztalcenia Ustawicznego oraz Praktycznego

1.2.Przedmiot specyfikacji technicznych
Przedmiotem niniejszych specyfikacji sq wymagania dotyczace wykonania i adbioru robot przy
remoncie lazienek w obiekcie j.w.

1.3.Zakres stosowania specyfikacji technicznych

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robét zgodnie z ustawg o zamowieniach publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robot
wymienionych w pkt 1.2,

I.4.Zakres robot objetych specyfikacjami technicznymi

Roboty objete niniejszymi specyfikacjami technmicznymi zostaly okreslone szczegotowo w
przedmiarach robot.

Wymagania ogdlne nalezy zrozumiec i stosowac w powiazaniu ze szczegolowymi specyfikacjami
technicznymi dla poszczegdlnych rodzajéw robot.

1.5.0gélne wymagania dotyczace robat
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wvkonania robdt oraz ich zgodnoé¢ z przedmiarami
robot i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1 Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy Plac Budowy wraz z
przedmiarem robot oraz specyfikacjami technicznymi.

I.5.2 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego (mozliwosc dojazdu do posesji)
oraz do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji umowy az do zakoinczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy jest wigczony w cene umowy i nie podlega odrebnej zaplacie.




1.5.3.0chrona érodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonczenia robot

Wykonawca bedzie:

- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokol terenu budowy,

- unikaé uszkodzen lub uciazliwosci dla osdb lub wlasnosci spolecznej, a wynikajace ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziafania,

- utylizowaé wszystkie materialy pochodzace z rozbiorek.

1.5.4.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej, lacznie z utrzymaniem
Wymaganego Sprawnego Sprzetu przeciwpozarowego.
Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5.0chrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji urzadzei na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1
urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.6.0graniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca powinien dostosowaé si¢ do obowiazujacych ograniczen obciazenia osi pojazddw
przy transporcie materiatow na i z terenu robot.
Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowiazek zadbag, aby personel nie wykonywal
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt |
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie.
Prace nalezy przeprowadzié¢ pod $cistym nadzorem oséb uprawnionych do kierowania robotami.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umownej.

1.5.8.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone zrealizowanych robot i za wszelkie materialy
oraz urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia realizacji do daty odbioru koficowego robot.
Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

1.5.9.Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.




2.Materialy

[y

.1.Stosowanie materiatow
Wykonawca do wykonania zadania powinien stosowac materialy ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci z aprobata techniczng, dla ktorych nie ustalono
Polskiej Normy,

— atesty i $wiadectwa badan pozwalajace na stwierdzenie wiasciwego zastosowania.

2.2 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swoja jakosc 1 wlasciwosc do robot oraz
byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania materiatow bedg zlokalizowane w obregbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.3 Wariantowe stosowanie materialow

Wszelkie materialy i urzadzenia zastosowane w przedmiarach mozna zastapi¢ rownowaznymi
stosujac te same parametry techniczne i wymagania funkcjonalne poparte certyfikatamy,
éwiadectwami dopuszczenia, atestami w zaleznosci od wymagan wynikajacych z odpowiednich
przepisow.
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju
materiatu. Wybrany rodzaj materialu musi zosta¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru i nie
moze by¢ pdzniej zamieniany.

3.Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonania robot. Sprzet, bedacy wiasnoscia Wykonawey lub
wynajety do wykonania robdt, ma by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do
pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi uzytkownika.

4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanvch robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba i wydajnosé srodkow transportu powinna gwarantowac wykonanie roboét w terminie
przewidzianym umowg. Wykonawca powinien réwniez dysponowac sprawnymi, rezerwowymi
srodkami transportu umozliwiajacymi prowadzenie robot w przypadku awarii podstawowych
srodlkéw transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy winny speinia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesienie do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca usuwaé bedzie na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.Wykonanie robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosc

stosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za zgodno$c ze ST, harmonogramem robot oraz
poleceniami Inspektora.




Nastepstwa jakiegokolwiek biedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie
poZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg
zatrzymania robdt.

6.Kontrola i jakoS¢ roboét

6.1.Zasady kontroli jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Zapewni on odpowiedni system kontroli, personel, sprzgt, zaopatrzenie, wszystkie urzadzenia i
przyrzady niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw araz robot. Inspektor moze zazgadac
od Wykonawcy przeprowadzenia badaf w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow i robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami i
normami.
Wazystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi
Wykonawca.,

6.2.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST nalezy stosowaé wytyczne
krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora.
Przed przystapieniem do badan i pomiaréw Wykonawca powiadomi Inspektora o miejscu i terminie
badania. Wyniki pomiarow i badan Wykonawca przedstawi na pismie w formie protokolu do
akceptacji Inspektora.

6.3.Dokumenty do budowy

I. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o
jakosci materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badai Wykonawcy bedg gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewniania jakosci. Dokumenty te stanowia zatgczniki do
odbioru robot.

2. Pozostate dokumenty
Do dokumentow budowy zalicza sig rowniez:
- protokoly przekazania terenu budowy,
- protokoty odbioru robot,
- protokoly z narad i ustalen.
Dokumenty budowy beda przechowywanie na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na Zyczenia zamawiajacego.

7.0dbidr robot

7.1.0dbiér robot zanikowych

Odbiér robét zanikowych polega na ocenie ilosci i jakosci wykenanych roboét, ktére w dalszym
etapie realizacji ulegng zakryciu. Musi by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu roboét. Odbioru dokonuje
Inspektor Nadzoru w obecnosci Wykonawcy. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.




7.2.Qdbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych rob6t w celu okreslenia
zaawansowania robot, w przypadku rozliczenia robét fakturami czgsciowymi. Odbioru dokonuje
Inspektor Nadzoru w obecnosci Wykonawcy.

7.3.0dbior koncowy

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie wykonania robot w odniesieniu do ich jakodci, ilodci i
wartosci. Catkowite zakoficzenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego stwierdza
Wykonawca przez pisemne powiadomienie Zamawiajacego. Odbidr konicowy robot nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw wymienionych ponizej. Odbioru koficowego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow,
wynikow badan, pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z przedmiarami i ST.
W trakcie odbioru koficowego komisja zapozna sie z protokotami robot zanikowych i ulegajacych
zakryciu oraz robét uzupelniajacych. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc
wykonanych robot w poszczegolnych rodzajach robot nieznacznie odbiega od wymaganej w ST z
uwzglednieniem tolerancji nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo, Inspektor nadzoru dokona potracen, zgodnie z umowa.

7.4.0dbior ostateczny pogwarancyjny

Odbiér ostateczny pogwarancyjny polega na ocenie po uplywie okresu gwarancyjnego
okreslonego w umowie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad i usterek stwierdzonych
przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.
W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamawiajacy moze dokonaé przegladu gwarancyjnego o
ktorym bedzie powiadamiat pisemnie Wykonawce.

7.5.Dokumenty niezbedne do dokonania odbioru koncowego
Podstawowymi dokumentami do dokonania odbioru koficowego robot jest Protokét Koncowego

Odbioru Robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

—  wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

— deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci zabudowanych materiatow,

- atesty i $wiadectwa badan materiatlow,

- w przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbiorowe nie beda przygotowane do odbioru
koficowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

8.Podstawy platno$ci

Podstawa platnoéci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach
umownych (ofercie)

Dla robét wycenionych ryczattowo podstawa platnoscei jest wartosc (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaitowe bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skiadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w ST i w dokumentacji projektowej (przedmiarach).




9.Przepisy zwigzane

9.1.0bowigzujace w Polsce normy 1 normatywy.
9.2.0bowiazujace w Polsce przepisy, w tym szczegolnie:

ustawa z dnia 07.07.1994 r. Prawo Budowlane z pozniejszymi zmianami,

rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkéw technicznych
jakimi powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie,

rozporzadzenie Ministra Infrastrultury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu 1
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego,

rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 1. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia,

rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r. w sprawie systemow oceny
zgodnoéci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodnosci oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE,
rozporzadzanie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

B.SZCZEGOLOWE SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

Roboty poprzedzajace i uzupelniajace nalezace do obowiazkéw Wykonawey:
zorganizowanie zaplecza na potrzeby socjalne pracownikow oraz skiadowania niezbednych
materiatow,
ustalenie harmonogramu prowadzenia robét w uzgodnieniu z administratorem placowki,
uporzgdkowanie terenu po wykonaniu robot.

Warunki bezpieczenstwa pracy

Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami bezpieczenstwa i higieny pracy pod nadzorem 0sob

upowaznionych do kierowania robotami. Pracownicy Wykonawcy musza posiada¢ niezbedne
kwalifikacje zawodowe do wykonywanych przez siebie robot, a takze zosta¢ przeszkoleni przez
Kierownika robot w zakresie prowadzonych robot pod katem BHP.




Tynkowanie
Kod CPV: 45410000-4

1.Wstep

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru tynkow

wewnetrznych.

1.2.Zakres stosowania ST
Szezegolowa specyfikacia techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zleceniu robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnoéci umozliwiajace 1 majace na
celu wykonanie robot tynkarskich, zgodnie z przedmiarem robot.

1.4.0g6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnosc z
przedmiarami robot, ST, poleceniami Inspektora nadzoru.

2.Materialy

2.1.Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania zapraw stosowaé¢ mozna kazda wode zdatna do picie, oraz wode z rzeki lub
jeziora.
Niedozwolone jest uzycie wad éciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wad zawierajacych
thuszcze organiczne, oleje 1 mul.

2.2 Piasek (PN-E 13139:2003)
Piasek powinien spelnia¢ wymagania obowiazujacej normy przedmiotowej, a w szczegdlnosci:
- nie zawiera¢ domieszek organicznych,
_  mieé frakcje roznych wymiaréw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5mm, piasek
érednioziamisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm.

Do spodnich warstw tynku nalezy stosowac piasek gruboziarnisty, do warstw wierzchnich —
srednioziarnisty.

Do gladzi piasek powinien by¢ drobnoziarnisty i przechodzié calkowicie przez sito o prze$wicie 0,5
mm.

Marka i sklad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymogami normy panstwowej. Zaprawg nalezy
przysotowac w takiej ilosci, aby mogla by¢ wbudowana mozliwie wczesnie po jej przygotowaniu
tj. ok. 3 godzin.

Do zapraw cementowo - wapiennych nalezy stosowa¢ cement portlandzki 25, wapno sucho gaszone
lub gaszone w postaci ciasta wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktére powinno
tworzy¢ jednolita jednobarwng mase.

3.Sprzet
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.




4. Transport
Ogdlne wymagania odno$nie transportu podano w czesci ogolnej ST pkt. 4.

5.Wykonanie robét

Przed przystapieniem do wykonania robot tynkowych powinny by¢ zakonczone wszystkie
roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane przebicia i1 bruzdy, osadzone
oscieznice drzwiowe.
Tynki nalezy wykonywaé¢ w temperaturze nie nizszej niz +5” C pod warunkiem, ze w ciagu daby
nie nastapi spadek ponizej 0°C.
Tynk trojwarstwowy powinien by¢ wykonany z obrzutki, narzutu i gladzi. GladZ nalezy nanosic po
zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem. Podczas zacierania warstwa gladzi
powinna by¢ mocno dociskana do warstw narzutu.

6.Kontrola jakosci robat
Ogolne zasady kontroli podano w czgsci ogolnej ST pkt.6.

7.0bmiar roboét
Jednostka obmiarowa robat jest m*

8.0dbiér robét
Ogolne zasady odbioru podano w czesci ogolnej ST pkt. 7.

9, Podstawa platnosci
Ogodlne zasady ptatnosci podano w czgsci ogolnej ST pkt. 8.

Pokrywanie podlog i Scian
Kod CPV: 45430000-0

1.VWstep

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace:
—  wykonania wylewek samozpoziomujacych pod wykiadziny,
izolaciji pomieszczen wilgotnych i mokrych z ptynnej folii,
- wykonania okladzin z plytek ceramicznych na $ciankach,
- plytek Gress antyposlizgowych na podiogach.

1.2.Zakres stosowania ST
Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowy
przy zlecaniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych
Roboty, ktérych dotyczy specyfika obejmuja wszystkie czynnosci majace na celu wykonanie
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.




1.4.0golne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
przedmiarami, ST poleceniami Inspektora nadzoru.

2.Materialy

Materialy stosowane do wykonania robot wykladzinowych i okiadzinowych z ptytek
ceramicznych powinny mieé:
—  Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowiazujacymi normami,
- Certyfikat lub Deklaracje¢ Zgodnosci z Aprobata Techniczna lub z PN,
~  Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang norma europejska wprowadzong do zbioru norm
polskich,
- na opakowaniach powinien znajdowac sig termin przydatnosci do stosowania.

Szczegolowy opis znajduje sig w przedmiarach.

3.Sprzet
Ogoblne warunki dotyczace sprzetu podano w czesci ogolne ST pkt. 3.

4. Transport i skladowanie materialow

Sposob transportu i skfadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi
przez producenta.
Miejsce skiadowania materiatldw na budowie nalezy uzgodni¢ z zarzadca obiektu.

5.Wykonanie robét
Szczegdlowy zakres robot.

5.1.Rozebranie wylkladziny $ciennej z piytek, zerwanie posadzek z masy lastrykowej, demontaz
scianek z drzwiami, rozebranie scianek z cegiet

5.2 Wykonanie tynku cementowego na $cianach.
5.3 Murowanie $cianek ustepowych z drzwiami.

5.4 Uszczelnienie powierzchni poziomych pomieszezen mokrych i wilgotnych, wykonane pod
okladzine ceramiczna, z plynnej folii uszczelniajacej np. Superflex 1.

5.5 Licowanie $cian plytkami ceramicznymi o wym. 20X20 cm, na kleju.

Przed przystapieniem do rob6t okfadzinowych nalezy przygotowac podioze poprzez usunigcie
warstw zwietrzatych, wyréwnanie nierownosci do 5 mm, oczyszczenie powierzchni i ewentualne
nawilzenie.

Polozenie ptytek nalezy rozplanowaé uwzgledniajac ich wielkos¢ i przyjeta szerokosc spoin.
Nastepnie nalezy wyznaczy¢ na $cianie linig pozioma, od ktorej ukladane beda ptytki oraz
przygotowaé kompozycje klejaca zgodnie z instrukcja producenta. Kompozycje klejaca trzeba
rozprowadzi¢ pacg zabkowang ustawiong pod katem okolo 50°.

Kompozycja powinna by¢ natozona réwnomiernie i pokrywaé cats powierzchnig sciany.
Powierzchnia z natozong warstwa kompozycji klejacej powinna pozwoli¢ na wykonanie okfadziny
w ciggu okolo 15 minut.

Po nalozeniu kompozycji klejacej ukladamy ptytki warstwami poziomymi, poczawszy od
wyznaczonej na scianie linii. Dla uzyskania jednakowej wielkosci spoin stosuje si¢ wkiadki
(krzyzaki) dystansowe.

Po wykonaniu fragmentu okfadziny nalezy usuna¢ nadmiar kompozycji klejace] ze spoin migdzy




plytkami.
Do spoinowania mozna przystapi¢ nie wczesniej niz po 24 godzinach od ulozenia plytek.

5.6.Ulozenie plytek podiogowych Gress, antyposhizgowych

Plytki nalezy ukiadaé na kleju, po wezeéniejszym przygotowaniu podtoza poprzez usunigcie
warstw zwietrzalych, wyréwnaniu nieréwnosci do 5 mm, oczyszezeniu powierzchni i nawilzeniu.
Zaprawa klejaca musi by¢ przygotowana zgodnie z instrukcja producenta. Kompozycja klejaca
powinna byé nalozona réwnomiernie i pokrywa¢ cata powierzchnie podioza.
Powierzchnia z natozona warstwa kompozycii klejacej powinna wynosié¢ okolo 1m® lub pozwolié
na wykonanie wykladziny w ciagu okofo 10-15 minut.
Po natozeniu kompozycji klejace]j ukiada sig plytki od wyznaczonej linii lub wybranego naroznika.

Do spoinowania plytek mozna przystapi¢ nie wczesniej niz po 24 godzinach od ufozenia phytek.

6.Kontrola jakoSci robot

Wymagana jako$¢ materialow powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez za$wiadczenia
0 jakogci lub znakiem kontroli jakosci na opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem.
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu wiasciwego przygotowania podioza do wykonania
poszczegodlnych robot, prawidtowosci wykonania izolacji, okladzin, posadzek.

7.0bmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sa jednostki przyjete dla poszczeg6lnych robot w przedmiarze i
kosztorysie ofertowym.

8.0dbidr robot
Ogolne zasady odbioru podano w czesci ogolnej ST pkt. 7.

9.Podstawa platnosci
Ogolne zasady platnosci podano w czeéci ogdlnej ST pkt. 8.

Roboty malarskie
Kod CPV: 45442100-8

1.Wstep

[.1.Przedmiot 8T
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot malarskich.

1.2 Zakres stosowania ST
Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST




Roboty, ktarych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnoéci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robot malarskich, zgodnie z przedmiarem robot:
- malowanie farbami emulsyjnymi cian i sufitow w lazienkach

1.4.0gdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania oraz za zgodnos¢ z przedmiarami
robot ST, poleceniami Inspektora nadzoru.

2 Materialy

2.1.Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania farb stosowa¢ mozna kazda wode zdatng do picia. Niedozwolone jest uzyci
wad $ciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod zawierajacych tuszeze organiczne, oleje i
mut.

2.2 Farby gotowe

Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych lub
éwiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie.
Na tynkach mozna stosowaé farby emulsyjne na spoiwach z: polioctanu winylu, lateksu butadieno-
styrenowego i innych zgodnie z zasadami podanymi w normach i $wiadectwach ich dopuszczenia
przez ITB.

3.Sprzet
Roboty mozna wykonaé przy uzyciu pedzhi.

4. Transport
Farby nalezy transportowaé zgodnie z PN-85/0-79252 i przepisami obowigzujacymi w
transporcie kolejowym i drogowym.

5.Wykonanie robét
Przy malowaniu powierzchni wewnegtrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8°C.
W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzanie malowanych powierzchni cieptym
powietrzem od przewoddw wentylacyjnych i urzadzan ogrzewczych.
Gruntowne i dwukrotne malowanie $cian i sufitow mozna wykonac po:
_  calkowitym ukoficzeniu robot instalacyjnych (z wyjatkiem montazu armatury i urzadzen
sanitarnych),
- catkowitym ukoriczeniu robot elektrycznych,
- calkowitym ulozeniu posadzek,
- usunieciu usterek na stropach i tynkach.
Powloki z farb emulsyjnych powinny byé niezmywalne, przy stosowaniu $rodkow myjacych i
dezynfekujacych.

Barwa powlok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam.

6.Kontrola jakosci

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu wlasciwego przygotowania podioza, dokladnosci
wykonania malowania (wyglad zewnetrzny, zgodnosci barw ze wzorcem), dla farb olejnych
sprawdzenie powloki na zarysowanie i uderzenia, sprawdzenie elastycznosci, twardosci oraz
przyczepno$ci zgodnie z odpowiednimi normami pafistwowymi.

7.0bmiar robot




Jednostkami obmiarowymi sa jednostki przyjete dla poszczegolnych robot w przedmiarze i
kosztorvsie fertowyn.

8.0dbior robot
Ogolne zasady odbioru podano w czesci ogélnej ST pkt. 7.

9, Podstawa platnosei
Ogolne zasady platnosci podano w czeéci ogodlnej ST pkt. 8.




Instalowanie okien z tworzyw sztucznych
Kod CPV: 45421125-6

1.WSTEP
1.1.Przedmiot i zakres ST:

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wymiang stolarki okiennej z PCV.

1.2.Przedmiot i zakres robdt budowlanych objetych ST:

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji technicznej dotycza warunkéw przystapienie i
prowadzenia robot zwiazanych z:
- demontaz stolarki okiennej, drewnianej, parapetdw zewngtrznych blaszanych,
— osadzenie stolarki okiennej z PCV w kolorze biatym oraz parapetow z blachy powlekanej w
kolorze brazowym,
- wywdz zdemontowanej stolarki okiennej we wlasnym zakresie.

1.3.0goine wymagania dotyczace robét:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przy robotach budowlanych przepisy wynikajace z Prawa Budowlanego oraz innych przepisow
obowigzujgcych przy robotach budowlano — montazowych.

2.MATERIALY I URZADZENIA
2.1.Rodzaje materiatow:
Do realizacji zadania przewiduje si¢ uzycie:

1. stolarka okienna PCV, profile trzykomorowe z podwojnym wkiadem, kolor biatly, o
nastepujacych wymiarach: wspétczynnik przenikania ciepla ,,U” (max 1,1), wsp.
izolacyjnosci akustycznej Rw (min 32dB), wsp. infiltracji powietrza a = 0,5 — 1,00. Okna
powinny byé w kolorze biatym z zachowaniem podziatu. Muszg posiada¢ Certyfikat
Zgodnosci lub Deklaracje Zgodnosci z PN lub Aprobate Techniczna.

- parapety zewnetrzne z blachy powlekanej z koncéwkami w kolorze brazowym |
- zaprawa tynkarska i gruntujaca, gips szpachlowy,

- pianka poliuretanowa, silikon, kotwy stalowe, farba emulsyjna brazowa,

- materialy wykoniczeniowe, listwy katowe do parapetow wewnetrznych.

3.SPRZET

3.1.0gélne wymagania dotyczace sprzetu:




Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego pltywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzyty do wykonania rob6t ma by¢
ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowoéci do pracy oraz bedzie zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Materiaf z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Dobér srodkow transportu
pozostaje po stronie Wykonawcy.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zalozong jako$¢ robot.

6.PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Przedmiar robot powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot
podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania wraz z wyliczeniem 1 zestawieniem
ilosci tych robot.

Obmiaru nalezy dokona¢ na podstawie abmiarow z natury oraz zgodnie z kosztorysowymi
normami nakladéw rzeczowych.

7.0DBIOR ROBOT

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Roboty uznaje sie za wykonane prawidtowo, zgodne z przedmiarem, ST i wymaganiami
Inspeltora Nadzoru, jesli warunki wymienione w pkt. 6, daty wynik pozytywny.

8.PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarows ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdniaé wszystkie czynnosci, skdadajace
si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST.




Roboty murowe
KOD CPV: 452625226

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szozegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
realizacji robot rozbidrkowych i murowych przewidzianych do wykonania w ramach robot
budowlanych.

1.2.Z.akres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres rob6t objetych ST

W ramach prac budowlanych przewiduje sig wykonanie nastgpujacych rabdt:
— uzupelnienie $cianek z cegly dziurawki o grubosci 6 cm — zamurowania,
- przygotowanie zaprawy murarskiej,
—  obrobka otworoéw na nowe drzwi.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi Polskimi
Normami i specyfikacja techniczng pkt. 1.4.

1.5.0gélne wymagania dotyczgce zasad prowadzenie roboét

Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia robSt w Specyfikacji Technicznej .
Niniejsza specyfikacja obejmuje calosé robot zwiazanych z wykonaniem elementow murowanych z
drobnowymiarowych elementéw ceramicznych na zaprawach tradycyjnych oraz wszystkie prace
pomocnicze.

2.Materialy
2.1.0gdine wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow i ich rodzaju podane sg w Specyfice Techniczne;.

2.2.Cegla dzinrawka
Cegta drazona wypalana z gliny — dziurawka powinna odpowiadac wymaganiom normy

panstwowej.

Zakres stosowania cegly dziurawki zalezy od jej klasy i nasiakliwosci, 1 tak:

_ klasa 35 nasiakliwos¢ 25% - wylacznie do wykonania Scianek dziafowych i scian nienarazonych
na dzialanie mrozow w stanie zawilgocenia,

_ Klasa 50 nasiakliwosé 22% - do wykonywania $cian no$nych wewnetrznych i wypelniajacych
przy spelnianiu warunkéw mrozoodpornosci Scianek dziatowych.




2.3.Nadproza prefabrykowane

Belki nadprozowe o przekroju litery ,,L” nalezy stosowac w zaleznosci od rodzaju otworu i
sposobu obcigZenia nadproza stropami:
- D - nadproze drzwiowe o di. 119 cm.
2.4, Zaprawy murarskiej

Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie.
Przygotowanie zapraw do robot murowych z zasady powinno by¢ wykonane mechanicznie.
Poszczegodlne rodzaje zapraw powinny by¢ zuzyte w ciggu:
- zaprawa cementowa — 2 godziny,
- zaprawa cementowo-wapenna — 3 godziny.
Do zapraw przeznaczonych do wykonania robdt murowych nalezy stosowac piasek rzeczny lub
kopalniany. Wymagania techniczne dla pisaku powinny by¢ zgodne z obowigzujacg norma
panstwowa. Do zapraw cementowych nalezy stosowaé¢ cement portlandzki z dodatkiem zuzla lub

popioléw lotnych marki 25 lub 35 oraz cement murarski marki 15, stosowane do zapraw
murarskich innych cementéw portlandzkich powinno by¢ uzasadnione technicznie.

3.Sprzet
3.1.0golne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej w pkt. 3.
3.2.Sprzet niezbedny o wykonania robot

Zastosowane rodzaje sprzetu i maszyn uzywanych do robot murowanych powinny odpowiadac
wymaganiom zastosowanej technologii oraz warunkom przepisow BHP obowiazujacym w
konkretnej dziedzinie ich zastosowania, po uzgodnieniu z zarzadzajacym realizacji umowy.
4. Transport
4.1.0golne wymagania dotyczgce transportu podane w Specyfikacji Technicznej w pkt. 4.
4.2. Transport materialow

Materialy wymagane do wykonania robot murowych nalezy transportowac srodkami transportu
zaakceptowanymi przez zarzadzajgcego realizacji umowy.
Cegla a takze zaprawy murarskie gotowe powinny by¢ transportowane w sposob uniemozliwiajacy
ich uszkodzenie, zabrudzenie lub zniszczenie.
5.Wykonanie robét
5.1.Zasady ogoélne wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej w pkt. 5.

5.2.Mury z cegly dziurawki

Do wznoszenia murow z cegly dziurawki nalezy stosowac cegly podane wyzej z otworami




przelotowymi rownolegtymi i prostopadtymi. Mury z cegly dziurawki nalezy wykonac wg tych
samych zasad jak mury z cegly petnej. Do wykonania muréw nie wolno stosowaé cegly dziurawki
tylko jednego rodzaju i pozostawia¢ w licach muréw widocznych otworéw cegiel. W przypadku
opieranie belek stalowych lub zelbetowych na murach z cegly dziurawki ostatnie 3 warstwy cegiel
pod oporami belek powinny by¢ wykonane z cegly petnej na zaprawie cementowo - wapiennej.
6.Kontrola jako$ei robot
6.1.0goélne wymagania dotyczace kontroli jakoSci podano w Specyfikacji Technicznej w pkt. 6.
6.2.Kontrola jakoSci wyrobow Sciennych i zapraw

Dostarczone na plac budowy materiaty i zaprawy nalezy kontrolowac pod wzgledem jakosci.
7.0dbior robot

7.1.0gélne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej w pkt. 7.

Podstawg dokonywania pomiarow okreslajacych zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegolnych pozycji jest zataczony do dokumentacji przedmiar robot.

7.2.Jednostki obmiarowe
Jednostkami stosowanymi przy wykonywaniu robot murowych sa:

- 1 m* powierzchni $ciany mierzona jako iloczyn diugosci i szerokosci z odliczeniem powierzchni
otwordw okiennych i drzwiowych,

- 1 m—dlugosc belki nadprozowe;.

8.0dbiér robdt i podstawy platnosci

8.1.0gdlne zasady platnoSci przedstawiono w czesci ogbinej Specyfikacji Technicznej w pki. 8.




